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1. Objetivo 

Estudiar el movimiento plano mediante el análisis del movimiento absoluto y relativo de 
velocidades. 


2. Fecha de entrega 

Grupo 1: Jueves 31 de octubre de 2019 
Grupo 2: Jueves 31 de octubre de 2019 

Recuerde el deber deberá ser entregado en el AVAC de acuerdo con las fechas 
establecidas en el párrafo anterior. 


3. Ejercicios propuestos 


3.1. Movimiento absoluto 


1. Las correderas A y B de la figura 1 están obligadas a moverse por sendas guías vertical y 
horizontal, respectivamente y están conectadas mediante una barra rígida de longitud d. 
Exprese la velocidad angular y la aceleración angular de la barra AB en función de la 
velocidad v B y la aceleración a B de la corredera B, la longitud d de la barra AB y el ángulo 9. 

2. La barra CD de la figura 2 se mueve verticalmente hacia arriba con una rapidez de 7 m/s, 
haciendo que gire la palanca AB. El disco tiene un radio de 50 mm y en el instante 
representado 9 = 30°. Determine la velocidad angular de la palanca AB. 


3. La rotación de la placa OA de la figura 3, la gobierna el movimiento del disco circular en 
contacto con ella, a cuyo centro se comunica una velocidad horizontal v. Hallar la expresión 
de la velocidad angular de OA en función de x. 



Figura 1. 
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Figura 3. 
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4. 


5. 


6 . 


El mecanismo representado en la figura 4 
se utiliza para convertir el movimiento de 
rotación del brazo AB en movimiento de 
traslación del vástago CD. Para el instante 
que se muestra, exprese la velocidad y 
aceleración del vástago en función de la 
posición angular 9, la velocidad angular co, 
la aceleración angular a y la longitud b de 
la barra AB. 


El mecanismo representado en la figura 4 
se utiliza para convertir el movimiento de 
rotación del brazo AB en movimiento de 
traslación del vástago CD. En el instante 
representado, el brazo AB de longitud b = 
0,2 m está girando en sentido antihorario 
con velocidad angular constante cj = 
12 rad/s y 9 = 60°. Determine la 
velocidad y aceleración del vástago en 
ese instante. 



Figura 4. 


La barra AB de 2 m de longitud, representada en la 
figura 5, se desliza por un escalón de altura d = 
1 m. Si el extremo B de la barra se mueve hacia la 
derecha con una velocidad constante de 0,25 m/s, 
determinar la velocidad angular de la barra en el 
instante en que el ángulo 9 valga 50°. 
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3.2. Velocidades absolutas y relativas 


Nota: Para cada uno de los mecanismos presentados realice su respectivo diagrama de 
velocidades. 


1. EL collarín B de la figura 1, se mueve hada 
arriba con una velocidad constate de 1,2 m/s. 
En el instante en que 9 = 50°, determine la 
velocidad angular de la varilla AB y la 
velocidad del extremo A de la varilla. 


2. EL collarín A de la figura 1, se mueve hacia 
arriba con una velocidad constante de 
0,96 m/s. En el instante en que 9 = 25°, 
determine la velocidad angular de la varilla AB 
y la velocidad del extremo B de la varilla. 



Figura 1. 


3. 


El collarín B de la figura 2, se mueve hacia arriba con una velocidad constante de 1,5 m/s. 
En el instante en que 9 = 50°, determine la velocidad angular de la varilla AB y la velocidad 
del extremo A de la varilla. 



Figura 2. 
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Figura 3. 


4. La placa triangular de la figura 3 oscila cuando gira el enlace AB. Determine la velocidad 
angular de la placa y la velocidad del punto D en el instante representado, si el enlace AB 
está girando a 60 rpm en sentido antihorario. 
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5. 


El cigüeñal AB evtá airando a 500 rad/R alre¬ 
dedor de un eje fijo que pasa por A Determine la rapi¬ 
dez del pistón P en el instante ijne está en la pnsirión 
mostrada. 



500 rad/s 


100 mm 


500 mni 


6 . 


16-63. Determine la velocidad del centro de gravedad G 
de la biela en el instante mostrado. El pistón P sube con 
una velocidad de 300 pulg/s. 


Vp — 300 pulg/s 


í. 
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3.3. Centro instantáneo de velocidad cero 

1. Las correderas A y B de la figura 1 están obligadas a moverse por sendas guías vertical y 
horizontal, respectivamente y están conectadas por una barra rígida de longitud d = 800 mm. 
En el instante representado, 9 = 75° y la corredera B se mueve hacia la derecha con una 
velocidad constante de 25 mm/s. Determinar la velocidad de la corredera A y la velocidad 
angular O'de la barra AB en ese instante. 





2. La barra está confinada para moverse a lo largo de los planos vertical e inclinado, como se 
muestra en la figura 2. Si la velocidad del rodillo en A es v A = 6 ft/s cuando 9 = 45°, 
determine la velocidad angular de la barra y la velocidad del rodillo B en este instante. 

3. El extremo A de la barra de la figura 3, desciende con una velocidad v A = 2 m/s durante un 
intervalo de movimiento. Para la posición donde 9 = 30°, determine la velocidad angular de 
la barra AB y la velocidad del punto medio G de la barra. 

4. En un intervalo de tiempo muy corto de su movimiento, la corredera D de la figura 4 sube por 
el canal a una velocidad de 0,9 m/s. Determinar para el instante representado, las 
velocidades angulares de las dos barras y la velocidad del punto B utilizando el principio de 
centros instantáneos. 



Figura 4. 
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Figura 5. 


5. En el instante representado en la figura 5, la barra OA se encuentra en posición horizontal. 
Determine la velocidad del centro de masa G. 


6. El movimiento de la barra de conexión de la figura 6 está controlada por las trayectorias 
vinculadas A y B. Si la velocidad angular de la barra es de 2 rad/s en sentido contrario al de 
las manecillas del reloj al pasar por la posición 9 = 45°, hallar la velocidad de los puntos A y 
P. 


5 



































UNIVERSIDAD POLITÉCNICA 

SALESIANA 



Figura 6. 
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Figura 7. 


7. El cilindro hidráulico de la figura 7 produce un movimiento horizontal limitado del punto A. Si 
v A = 4 m/s cuando 8 = 45°, hallar el módulo de la velocidad de D y la velocidad angular de 
la barra ABD para dicha posición. 
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